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Das Urheberrecht an dieser Betriebsanleitung verbleibt beim Hersteller. Sie enthalt technische
Daten, Anweisungen und Zeichnungen zur Funktion und Handhabung des Gerats. Sie darf
weder ganz noch in Teilen vervielfaltigt oder Dritten zuganglich gemacht werden.

Diese Betriebsanleitung ist Teil des Produkts. Lesen Sie diese Anleitung sorgfaltig durch,
befolgen Sie unsere Handlungsanweisungen und achten Sie insbesondere auf Sicherheits-
hinweise. Die Anleitung sollte jederzeit verfugbar sein. Wenden Sie sich bitte an den
Hersteller, wenn Sie Teile dieser Anleitung nicht verstehen.

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, diesen Geratetyp weiterzuentwickeln, ohne dies in
jedem Einzelfall zu dokumentieren. Uber die Aktualitat dieser Betriebsanleitung gibt Ihnen lhr
Hersteller gerne Auskunft.

Diese Betriebsanleitung steht im Downloadbereich unserer Homepage auch in englischer
Sprache zur Verfligung:

This instruction manual is also available in English in the download area of our
homepage:

https://www.halstrup-walcher.de/en/downloads/
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1 Sicherheitshinweise

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick (iber alle wichtigen Sicherheitsaspekte fiir
einen optimalen Schutz des Personals sowie fur den sicheren und stérungsfreien
Betrieb.

1.1 Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung richtet sich an Elektro-Fachkrafte und Monteure, die die
Berechtigung haben, gemafR den sicherheitstechnischen Standards Gerate und
Systeme zu montieren, elektrisch anzuschliel3en, in Betrieb zu nehmen und zu
kennzeichnen, sowie an den Betreiber und Hersteller der Anlage.

Dem Personal sind alle anwendbaren Unfallverhitungs- und Sicherheitsvorschriften
zur Verfugung zu stellen die sich bei Inbetriebnahme oder Montage der Anlage
ergeben.

Es muss sichergestellt sein, dass das Personal mit allen anwendbaren
Unfallverhitungs- und Sicherheitsvorschriften vertraut ist.

1.2 Symbolerklarung

In dieser Betriebsanleitung wird mit folgenden Hervorhebungen auf die darauf folgend
beschriebenen Gefahren bei der Handhabung der Anlage hingewiesen:

GEFAHR!
Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises werden Tod
oder schwere Koérperverletzung eintreten.

_ WARNUNG!
A WARNUNG! Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kdonnen Tod
: : oder schwere Korperverletzung eintreten.

VORSICHT!
A VORSICHT! Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises konnen
: ' mittelschwere oder leichte Kérperverletzung eintreten.

HINWEIS
Bei Nichtbeachtung dieses Sicherheitshinweises kdnnen
Sachschaden eintreten.
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1.3 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Positioniersysteme eignen sich besonders zur automatischen Einstellung von
Werkzeugen, Anschlagen oder Spindeln bei Holzverarbeitungsmaschinen,
Verpackungsmaschinen, Druckmaschinen, Abfillanlagen und bei Sondermaschinen.

Die HDA-Positionierantriebe sind nicht als eigenstandige Geréte zu betreiben,
sondern dienen ausschlieBlich zum Anbau an eine Maschine.

/\  WARNUNG!

Personen- und Sachschaden durch falschen Gebrauch der Produkte!

Die Positioniersysteme sind fir den Einsatz im industriellen Umfeld konzipiert und
darfen nur bestimmungsgemaf eingesetzt werden. Wenn sie nicht
bestimmungsgemal eingesetzt werden, dann kénnen Situationen entstehen, die Sach-
und Personenbeschadigung nach sich ziehen.

Das Gerat wird dann bestimmungsgemal’ verwendet, wenn alle Hinweise und
Informationen dieser Betriebsanleitung beachtet werden.

e Das Gerat nur im technisch einwandfreien Zustand betreiben.

e Beachten Sie beim Anbau an eine Maschine die gangigen
Sicherheitsvorschriften.

e Das Produkt nur in eingebautem Zustand betreiben, wenn alle erforderlichen
Schutzmalinahmen getroffen wurden.

e Beachten Sie die einschlagigen Vorschriften zur Verhitung von Unféllen
(z.B. Unfallverhutungsvorschriften).

e Um Unfallrisiken durch Berlhrung beweglicher Teile zu vermeiden mussen
geeignete trennende oder nichttrennende Schutzeinrichtungen vorgesehen
werden.

e Benutzen Sie geeignete Schutzausstattung (z. B. Schutzhelm, Schutzbrille,
Sicherheitsschuhe, Schutzhandschuhe).

¢ Verwenden Sie geeignete Montage- und Transporteinrichtungen.

e Das Produkt in der Originalverpackung, lagern und transportieren, ggf.
Schutzkappen flr Stecker wiederverwenden.

¢ Am Einsatzort ist fir ausreichende Belliftung zu sorgen, um eine tbermalige
Erwarmung zu vermeiden.

o Bei der Projektierung daflir sorgen, dass das Gerat immer innerhalb seiner
Spezifikationen betrieben wird.

o Falls Gerat mit Bremse ausgeristet ist, handelt es sich nicht um eine
Sicherheitsbremse die fir Sicherheitsfunktionen verwendet werden darf.

¢ In besonderen Einsatzgebieten wie Chemie-, Pharma- oder
Lebensmittelbereich ist ein Einsatz des Positioniersystems in
Edelstahlausfiihrung mdglich.
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1.4 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Die Verwendung der Positioniergerate aulierhalb der in der Dokumentation
beschriebenen Betriebsbedingungen und angegebenen technischen Daten und
Spezifikationen gilt als "nicht bestimmungsgeman".

Die Antriebe sind fir einen bestimmungsgemafen Betrieb unter normalen
Umgebungsbedingungen (gemaf EN / IEC / UL 61010-1) ausgelegt, mit Ausnahme
eines erweiterten Temperaturbereichs:

Betrieb im Innenbereich von Gebauden

Betrieb in Hohenlagen bis 2000 m Uber dem Meeresspiegel
Umgebungstemperaturen abweichend vom Standard: 0°C bis 45°C

Maximale relative Luftfeuchte 80% bei Temperaturen bis zu 31°C, linear
abnehmend auf 50% relative Luftfeuchte bei 45°C

Schwankungen der Versorgungsspannung bis zu £ 10% der Nominalspannung
Die Angabe der IP-Schutzart ist eine Herstellerspezifikation

Jede Uber die bestimmungsgemale Verwendung hinausgehende und/oder
andersartige Benutzung des Gerates kann zu gefahrlichen Situationen fiihren

Ein untergetauchter Betrieb ist nicht zulassig.

Das Positioniersystem ist flr bestimmte Anwendungen nicht vorgesehen und
dort nicht einzusetzen, insbesondere nicht fiir den Personentransport, den
Transport von Tieren sowie den Einsatz als Press- oder Biegevorrichtung zur
Kaltumformung von Metallen.

Werden die Betriebsanforderungen Uberschritten, kdnnen Personen- oder
Sachschaden entstehen.

Im Ex-Bereich ist ein Einsatz des Positioniersystems nicht mdglich.

Die Haltebremse darf nicht zum Abbremsen des Motors verwendet werden.
Der Gehausedeckel darf auf keinen Fall fur Kraftibertragungszwecke, z. B.
zum Abstlitzen, Steigen oder dhnliches benutzt werden.
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1.5 Haftungsbeschrankung

Das Gerat darf nur gemalf dieser Betriebsanleitung gehandhabt werden.

Alle Angaben und Hinweise in dieser Betriebsanleitung wurden unter Berlcksichtigung
der geltenden Normen und Vorschriften, dem Stand der Technik sowie unserer
langjahrigen Erfahrungen und Erkenntnisse zusammengestellt.

Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung die sich aus einer unsachgemafen oder nicht
bestimmungsgemafien Verwendung ergeben. Auch erldschen in diesem Fall die
Gewabhrleistungsanspruche:

Nichtbeachtung der Betriebsanleitung
unsachgemafer Verwendung
unsachgemalde Installation
Nichtbestimmungsgemafier Verwendung
Einsatz von nicht ausgebildeten Personal
Veranderungen des Gerates
Technischer Veranderungen
Eigenméachtiger Umbauten

Der Benutzer tragt die Verantwortung fir die Durchflihrung der Inbetriebnahme geman
den Sicherheitsvorschriften der geltenden Normen und allen anderen relevanten
staatlichen oder 6rtlichen Vorschriften betreffend Leiterdimensionierung und Schutz,
Erdung, Trennschalter, Uberstromschutz usw. Fiir Schaden, die bei der Montage oder
beim Anschluss entstehen, haftet derjenige, der die Montage oder Installation
ausgefuhrt hat.

1.6 Stdérungen, Wartung, Instandsetzung, Entsorgung

Stérungen oder Schaden am Gerat missen unverziglich dem flr den elektrischen
Anschluss zustandigen Fachpersonal gemeldet werden.

Das Gerat muss vom zustandigen Fachpersonal bis zur Stérungsbehebung auller
Betrieb genommen und gegen eine versehentliche Nutzung gesichert werden.

Das Gerat bedarf keiner Wartung.

MaRnahmen zur Instandsetzung, die ein Offnen des Gehauses erfordern, diirfen nur
vom Hersteller durchgefuihrt werden.

Die elektronischen Bauteile des Gerats enthalten umweltschadigende Stoffe und sind
zugleich Wertstofftrager. Das Gerat muss deshalb nach seiner endguiltigen Stilllegung
einem Recycling zugefuhrt werden. Die Umweltrichtlinien des jeweiligen Landes
mussen hierzu beachtet werden.



2 |halstrup
Montageanleitung HDA DP walcher

1.7 Produktbeschriftung

Warnsymbol

Bedeutung

Hinweis auf weiterfuhrende Dokumentation
Vor Transport, Montage oder Inbetriebnahme die
Betriebsanleitung und Sicherheitshinweise lesen

Warnung vor heiRer Oberflache

Das Gerat kann sich im Betrieb stark erwarmen. Es kénnen
Temperaturen von uber 70°C entstehen. Im Fehlerfall kénnen
interne Bauteile Uberlastet werden.

Verwenden Sie personliche Schutzausristung oder warten Sie
ausreichend lange, bis sich das Gerat abgekuhlt hat.

> D P

Warnung vor gefahrlicher elektrische Spannung
Vor Arbeiten am Produkt Gberprifen, ob alle Leistungsanschlisse
spannungslos sind!

=

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ Gemal den internationalen Vorschriften diirfen Batterien,
Akkus sowie Elektro- und Elektronikgerate nicht mit dem
Hausmudll entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am
Ende ihrer Lebensdauer fachgerecht zu entsorgen.

o WEEE: Dieses Symbol auf dem Produkt, dessen
Verpackung oder im vorliegenden Dokument gibt an, dass
ein Produkt den genannten Vorschriften unterliegt.

M
m

CE Kennzeichnung

CE steht fiur ,Conformité Européenne®. Die CE-Kennzeichnung
drickt die Konformitat eines Produktes mit den einschlagigen
EG-Richtlinien aus.

DA

UKCA Kennzeichnung

UKCA steht fir "UK Conformity Assessed". Die UKCA-
Kennzeichnung driickt die Konformitat eines Produktes mit

allen geltenden gesetzlichen Anforderungen des Vereinigten
Kdnigreichs aus.

ERDUNG
Erdung
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2 Personenschutz

Stellen Sie sicher, dass die Spannungs- bzw. Stromquelle, mit der der HIPERDRIVE
betrieben wird, entsprechend der fur Ihre Anlage gultigen technischen und
gesetzlichen Richtlinien ausgeflhrt ist.

Vor der Durchfiihrung von Arbeiten an den Antrieben selbst oder den damit
betatigten Komponenten und betroffenen Anlagenteilen ist die Anlage
vorschriftsmaRig nach den Regeln gemaR den flr ihr Land gultigen
berufsgenossenschaftlichen, Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften frei zu
schalten. Neben den Hauptstromkreisen dabei auf eventuell vorhandene Zusatz-
oder Hilfsstromkreise achten

Vorsicht bei der Bertihrung des Antriebes durch Personen. Der HIPERDRIVE-
Antrieb kann je nach Betriebsart eine hohe Gehausetemperatur annehmen.
Achten Sie bei der Montage auf einen gentigend groften Abstand zu brennbaren
Materialien und/oder Kabeln.

Die Abtriebswelle des HIPERDRIVE rotiert je nach Ausfiihrung mit einer Drehzahl
bis zu 280 1/min. Beachten Sie bitte besonders die Gefahren, die durch das
Aufwickeln von Kleidungsstlicken, Haaren und dergleichen entstehen kénnen.

2.1 Sicherheitshinweise fiir die Montage

Bei dem Positionierantrieb HIPERDRIVE handelt es sich um eine
elektromechanische Baugruppe. Das Gerat darf nur im spannungsfreien/stromlosen
Zustand montiert und angeschlossen werden.

Bei unsachgemafler Handhabung kénnen elektrische Kurzschliisse mit
Dauerfolgeschaden auftreten.

Wir weisen ausdrticklich darauf hin, dass die Montage, die elektrische und
mechanische Installation des HIPERDRIVE nur von ausgebildeten Fachkraften mit
fundierten mechanischen und elektrischen Kenntnissen erfolgen darf!

Fihren Sie die Montage-/Reparaturarbeiten unter Einhaltung der jeweils fur Ihr
Land zutreffenden berufsgenossenschaftlichen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften durch.

Stellen Sie vor Abschluss der Montage-/Reparaturarbeiten bzw. vor den
Funktionstests sicher, dass alle Befestigungsschrauben fest angezogen und der
Kabelanschluss korrekt montiert ist.

Prifen Sie die korrekten Funktionen der Sicherheitseinrichtungen (z. B. Not-Aus-
Taster/Sicherheitskupplungen etc.)!
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2.2 Geratesicherheit

/\  WARNUNG!

Der Positionierantrieb darf nur innerhalb der in den technischen Daten
vorgegebenen Werte betrieben werden.

Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die
Anlage/Maschine, in die der Positionierantrieb eingebaut wurde, den Vorschriften
entspricht, die fir die Anlage/Maschine anzuwenden sind. Vergewissern Sie sich,
dass durch die Montage, die Inbetriebnahme bzw. durch Testeinstellungen keine
Gefahrenmomente fir Personen und Umwelt entstehen.

Das Offnen des Antriebs ist untersagt! Lassen Sie eventuelle Reparaturen und
Kontrollen nur vom Service des Herstellers durchflihren.

3 Mechanische Montage

Die Einbaulage ist beliebig. Die bevorzugte Montagelage ist jedoch horizontal. Beim
Anbau der Antriebe mit nach oben stehender Abtriebswelle muss verhindert werden,
dass Uber einen langeren Zeitraum Flussigkeiten an der Abtriebswelle anstehen, da
trotz Wellendichtring nicht ausgeschlossen werden kann, dass Flussigkeiten entlang
der Abtriebswelle in den Antrieb eindringen.

Die Antriebe mit 4 Stlick M5-Schrauben Uber den Zentrieransatz plan an der
Montageflache befestigen (Abb. 1). Auf ausreichende Einschraubtiefe (mindestens 10
mm) in der Montageflache achten.

Die Wellenverbindung mit Passfeder ist formschlissig. Auf zulassige Axial- und
Radialkrafte gemaf den technischen Daten achten. Gegebenenfalls zum Ausgleich der
axialen und radialen Toleranzen geeignetes Kupplungselement verwenden.

Abbildung 1: Abtriebswelle

Um eine Beschadigung der elektromechanischen Komponenten zu verhindern,
vermeiden Sie bitte StoRe und Schlage auf die Abtriebswelle.

10
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3.1 Elektrische Installation HIPERDRIVE mit PROFIBUS-Adapter

Vor Montage der Anschlusskabel Anlage stets spannungsfrei schalten.

e Anschluss der Spannungsversorgung fir Motor und Businterface
@ (Kabelverschraubung 1xM20) und der Busleitungen
@ (Kabelverschraubungen 2xM16) iiber den Busadapter (Abb. 2):

Abb. 2

[ | \ /
\ 65 /
N /
I’ \ Vs
\ ,
18.5¢0.5 h

e

v%:g@
- q#_}’ #1“/#*“
[BIRIYE

2606
@10f6

150.80.5
174.840.5

Abbildung 2: Anschluss Spannungsversorgung

e Aderenden gemaf Abb. 3 und 4 abisolieren.

Abb. 3 d‘((\
° Spannungsversorgung
Motor 2 x 2,5mm?2

Spannungsversorgung
Busadapter (2) x 2 x 0,34mm?

Schirmlange: 10mm PE 1 x 2.5mm?2

Abb. 4
35 mm 4 mm

Schirmlange: 15mm

Abbildung 4: Konfektion Buskabel

11
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o Aderenden mit den fir die jeweilige Ader passenden Endhilsen versehen. Fur
Schutzleiteranschluss Kabelschuh mit Schraub6ffnung passend fir
Schraubengrofie M3 vorsehen.

e Kabel mit angecrimpten Endhiilsen durch Uberwurfmutter, Plastiktiille mit Dichtung
und den Grundkdrper der Kabelverschraubung schieben. Kabelschirm uber die
Plastiktulle schlagen und Uberwurfmutter fest verschrauben.

e Alle Adern mit den entsprechenden Klemmen (Polaritat beachten!) verbinden bzw.
den Schutzleiter an der hierfir gekennzeichneten Schraube verschrauben und

Kontakte fest anziehen (Abb. 5).

LED2: Spannung
LED3: RS485-Fehler  LED1: DP-Fehler Businterface ok

AN Ve
\ / 83: Busterminierung

4] I

ON
afs

S1: Adresse HIGH (x10) §2: Adresse LOW (x1)
j |
o) 5
0S4 k=26
y -1
<y O 2 A o
. 5
JT. )2

PE m@

Q Q Q Q (]
QO 00|90 |90 |9 |e7s7575
XIT— I|+ | L |+ | L]| ¥ ||lelelelerX2
1 2| 3| 4
= — o~ B ABA
% 8 % 8 DP-Terminal
O > O >

GND1,VDC1: 24VDC Motor
GND2,VDC2: 24VDC Busadapter

J1:Verbindung, GND1-GND2
J2:Verbindung, VDC1-VDC2

Abbildung 5: Lage der Anschluss- und Bedienelemente

¢ Auf einwandfreie Schirmverbindung achten.
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3.2 Elektrischer Anschluss HIPERDRIVE mit Leitungsadapter

/\ WARNUNG!

Vor Montage der Anschlusskabel Anlage stets spannungsfrei schalten.

Bei Betrieb des Antriebs Uber die serielle Kommunikationsschnittstelle RS485 erfolgt
der Anschluss von Betriebsspannung und serieller Schnittstelle direkt Gber den
integrierten Steckverbinder. Als Zubehor sind vorkonfektionierte Verbindungskabel mit
Leitungsadapter und freiem zweiten Leitungsende erhaltlich.

3.2.1 Montage der Anschlusskabel

e Schutzfolie der Steckeréffnung am Antrieb abziehen. Darauf achten, dass keine
Fremdkdrper in die Steckerdffnung gelangen.

Bei Verwendung des Leitungsadapters fir lange Anschlussleitungen
(AD-H-xxMRS mit xx > 10; Abb. 6):

Abb. 6

Abbildung 6: Verwendung Leitungsadapter

¢ Am Kabelende Leitungsabschlusswiderstande @ je nach Leitungstopologie zu-
oder abschalten (Abb. 7):

Abb. 7

Abbildung 7: Leitungsabschlusswidersténde

Auf korrekten Sitz und Sauberkeit der Formdichtung achten.
Steckverbindung mit Leitungsadapter spannungsfrei stecken.
Leitungsadapter mit Motorgehause fest verschrauben.

Alle Adern mit den entsprechenden Klemmen verbinden.

Bei Verwendung des Leitungsadapters fiir kurze Anschlussleitungen
(AD-H-xxMRS mit xx < 10; Abb. 8):

13
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Bei Verwendung des Leitungsadapters fiir kurze Anschlussleitungen
(AD-H-xxMRS mit xx < 10; Abb. 8):

Abbildung 8: Schutzleiteranschluss

Schutzleiteranschluss am dafiir vorgesehenen Schraubanschluss fest
verschrauben. Zahnscheibe unterlegen.

Steckverbindung spannungsfrei stecken.

Auf korrekten Sitz und Sauberkeit der Formdichtung achten.
Leitungsadapter mit Motorgehause fest verschrauben.

Alle Adern mit den entsprechenden Klemmen verbinden.

3.3 Manuelles Verfahren mit den Schaltern JOG+/JOG-

Die an der riickseitigen Abdeckplatte des Antriebes angebrachten Schalter JOG+ und JOG-
ermdglichen, dass der Antrieb ohne angeschlossene Steuerung in beide Drehrichtungen wie
folgt verfahren werden kann (Abb. 9).

Abb. 9

JOG+
(Drehrichtung CW) (Drehrichtung CCW) JOG+

Abbildung 9: Lage und Funktion der Schalter JOG+ und JOG-

24 VVDC Stromversorgung flir den Motor herstellen. Darauf achten, dass die
Spannungsquelle den Strombedarf des Antriebes decken kann.

Busverbindung oder serielle Schnittstelle abschalten oder Kabelverbindung
abklemmen (nur 24 VDC verbunden lassen).

Mit zylindrischem Stift (@ max. 3mm) Schalter JOG+ (Drehrichtung CW bei Blick
auf die Abtriebswelle) oder JOG- (Drehrichtung CCW bei Blick auf die
Abtriebswelle) so lange dricken, bis der Antrieb die gewlnschte Position erreicht
hat.

14
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4 Demontage

/\ WARNUNG!

Vor Demontage des HIPERDRIVE sicherstellen, dass

- sich die Mechanik aufgrund des fehlenden Haltemomentes des HIPERDRIVE nicht
unkontrolliert verstellen kann und dadurch ein Schaden verursacht,

- die Betriebsspannung des HIPERDRIVE abgeschaltet ist und ein
Wiedereinschalten gemal den Sicherheitsregeln verhindert wurde.

o Lose Adern der Spannungsversorgung ggf. ausreichend isolieren.
Sofern in der Anlage mehrere Busteilnehmer betrieben werden, sicherstellen, dass
nach dem Entfernen des Antriebes die Busleitung weder unterbrochen ist, noch die
Abschlusswiderstande entfernt wurden.

e Motor durch Entfernen der Schrauben am Motorflansch 16sen und Motor
abnehmen.

4.1 GSD-File und weiterfiihrende Dokumentation

Weiterflihrende Dokumente (Montage- und Betriebsanleitungen, GSD-Datei) als Download
unter http://www.halstrup-walcher.de/

15
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